Program zajeé laboratoryjnych z przedmiotu
Maszyny Elektryczne w Automatyce i Robotyce
dla studentéw kierunku Automatyka i Robotyka

stopien |

Cykl |

Cwiczenie 1Wyznaczenie parametréw schematu zagbczego transformatora
—wyznaczanie przektadni zwojowej

— préba stanu jalowego — pomiar mocy oragdprstanu jatowego w funkcji nagia
zasilapcego

— préba stanu zwarcia pomiarowego — pomiadproraz mocy zwartego transformatora
w funkcji napecia zasilagcego

- wyznaczenie parametréw schematu gastego

Cwiczenie 2Badanie wiasndci pradnic tachometrycznych

— Badanie pgdnicy indukcyjnej dwufazowej - wyznaczanie charayseyk U=f(n) dla
Ro:OO, Ro=10kQ) i Ro=20k2

— Badanie pgdnicy magnetoelektrycznej - wyznaczanie charaktgkys=f(n) dla
Ro=10kQ) i Ro=20kQ2

— Wyznaczanie nachylenka charakterystyklU=f(n), uchybu nagiciowego oraz strefy
nieczutaci

Cwiczenie 3Badanie silnika tréjfazowego indukcyjnego

—wyznaczenie charakterystyki mechaniczn(d)) dla nap¢cia zasilanidJi=Unoraz
czestotliwasci napkcia zasilagcegofi=fn

—wyznaczanie charakterystyk mechaniczng€h silnika dla kilku czstotliwosci napkcia
zasilapcegofi przy Ui/fi=const w zakresie obaizen, dla ktérych pad | nie

przekracza wartei znamionowejn

Cwiczenie 4 Badanie silnika jednofazowego indukcyjnego

— pomiar rezystancji uzwoge

- proba stanu jatowego- wyznaczenie charakterygtyRo, cogho=f (U )

- proba zwarcia - wyznaczenie charakterydtylez, coshz=f ( Uz)

— préba obcizenia - wyznaczenie charakterystylP1, T, s, n, coshz="f ( P2)



Cykl I

Cwiczenie 5Badanie dwufazowego silnika wykonawczego o wirnikilatkowym
— Badanie silnika przy sterowaniu amplitudowym:

a. wyznaczenie charakterystyk mechanicznyef(Tu) dlaa=const

b. wyznaczenie charakterystyk regulacyjnyeff(a) przy Tu=const

— Badanie silnika przy sterowaniu fazowym

a. wyznaczenie charakterystyk mechanicznyef(Tu) dlaa=const

b. wyznaczenie charakterystyk regulacyjnyeff(a) przy Tu=const

— sprawdzenie samohamowiao

Cwiczenie 6Badanie transformatora potazenia katowego

—wyznaczenie zaiosci U(a) napkcia wyjsciowego od kta obrotu wirnikeo.

— analiza b¢dow (wyznaczenie uchybéw nagpiowych i kgtowych transformatora
potozenia kitowego)

—wyznaczenie zaosci napecia na zaciskach w§giowych od cestotliwasci napkcia
zasilapcego uzwojenie pierwotne transformatora

- rejestracja przebiegdw ngpia wyjsciowego w zalenosci od ksztattu nagcia
zasilapcego

Cwiczenie 7Badanie silnika synchronicznego o magnesach trwatfic

— Wyznaczenie charakterystylktowych T = f(£) dla nap¢cia zasilanidJi=const przy
fi=fn.

Na podstawie pomiarow i oblicaevyznaczy charakterystykiz, Pu, |, cosg = f(T)

— Badanie wptywu napctia zasilania na parametry funkcjonalne silnikaymtatym
obcigzeniu. Na podstawie pomiaréw i obliczeryznaczy charakterystyki:

[, n, cosg =1 (U) (T = const)

— Pomiar minimalnego nagsia rozruchowego przy zerowym oheniu (T = 0)

Cwiczenie 8 Badanie silnika obcowzbudnego pgdu statego

— Pomiar rezystancji uzwaje

— Wyznaczenie charakterystyk mechaniczng€h) silnika obcowzbudnego dla kilku
wartasci:

a. nap¢cia twornikaUt przy znamionowym pdzie wzbudzenidw

b. pradu wzbudzenidw przy znamionowym nagciu twornikaUn

- Wyznaczanie charakterystyk regulacyjnych:

a.n=f(Ut) dlalw=Iwn, To=const

b. n=f(lw) dlaUt=Umn, To=const

Na podstawie pomiarow i oblicaevyznaczy charakterystykl=f(T), 7=f(Pmecn) dla
zadanych warunkow zasilania
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Cwiczenie 9Badanie przebiegu czasowego pdu magnesujcego transformatora
- badanie przebiegu gtu stanu jatowego transformatora jednofazowego

— badanie przebiegu gmu stanu jalowego transformatora 3-fazowego w wddad
pofaczeir: Yy z przewodem zerowym, Yy bez przewodu zerowéfgh,Dy

— Obserwacja przebiegowgalu po stronie pierwotnej oraz nafstrony pierwotnej i
wtornej

Cwiczenie 10Badanie silnika reluktancyjnego

- Wyznaczenie charakterystyltowych T = f(3) dla nap¢cia zasilanidJi=const przy
fi=fn

Na podstawie pomiarow i oblicaevyznaczy charakterystykiz, Pu, I, cosg= f(T)

— Badanie wptywu napcia zasilania na parametry funkcjonalne silnikaymmtatym
obciyzeniu. Na podstawie pomiardw i obliczeryznaczy charakterystyki:

[, 7, cosg = f (U), (T = const)

— Pomiar minimalnego nagtia rozruchowego przy zerowym ofeniu (T = 0)

Cwiczenie 11Badanie silnika magnetoelektrycznego pydu statego pracupcego w
uktadzie otwartym i zamknigta petla sprzezenia zwrotnego

Wyznaczenia charakterystyk mechanicznych n = fi{i)kax dla wybranych warkei napic:
—w uktadzie napdowym otwartym,

—w uktadzie napdowym z zamknita petla sprzzenia zwrotnego.

Cwiczenie 12Badanie silnika krokowego

- Ogledziny badanego silnika krokowego i zapoznangezei stanowiskiem pomiarowym
— Zapoznanie giz manualnym i automatycznym sterowaniem stanoeiskio badania
silnikbéw krokowych

— Wyznaczanie charakterystyki rozruchowej

— Wyznaczanie charakterystyki granicznej
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Cwiczenie 13Badanie silnika bezszczotkowego

— zapoznanie giz uktadem nagdowym z silnikiem bezszczotkowym
- rejestracja sygnatéw steagjych

—wyznaczenie charakterystyki regulacyjnej

— badanie uktadu przy zaych obcizeniach

Cwiczenie 14Badanie silnika krokowego liniowego

— doktadnd¢ pozycjonowania

- rejestracja przebiegow napizasilajcych i padow w uzwojeniach
— programowanie zadanych trajektorii ruchu
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