Temat: Identyfikacja zaciskow uzwojen maszyn pradu stalego
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Wyszukanie par uzwojen

Identyfikacja uzwojenia twornika

Identyfikacja uzwojenia bocznikowego

Identyfikacja uzwojen szeregowego i komutacyjnego

Identyfikacja poczatkéw i koncéw uzwojenia wzbudzenia bocznikowego
Identyfikacja poczatkoéw 1 koncéw uzwojenia komutacyjnego

Identyfikacja poczatkow i koncoéw uzwojenia wzbudzenia szeregowego

3. Uruchomienie maszyny dla zadanego ukladu polaczen i kierunku wirowania



Przebieg ¢wiczenia

1. Czynno$ci wstgpne

Przed przystgpieniem do ¢wiczenia nalezy zapozna¢ si¢ z Polskg Normg PN-IEC 60034-8
luty 2000, tytul normy Maszyny elektryczne wirujgce. Oznaczenia wyprowadzen i kierunek
wirowania maszyn wirujgcych oraz jej nowelizacjami.

Oznaczenia wyprowadzen uzwojen zalecane przez w/w Polska Normg sg nastepujace
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Nalezy zwrdci¢ uwage na roznice pomiedzy uzwojeniem bocznikowym a uzwojeniem
obcowzbudnym. W zalezno$ci od sposobu zasilania uzwojenia, gdy uzwojenie wzbudzenia
jest zasilane z tego samego zrodla co uzwojenie twornika wowczas jest nazywane
uzwojeniem bocznikowym, a w przypadku gdy uzwojenie wzbudzenia jest zasilane z innego
zrodta niz uzwojenie twornika woOwczas nazywane jest uzwojeniem wzbudzenia

obcowzbudnym.

2. ldentyfikacja wyprowadzen

a. Wyszukanie par uzwojen
Szukanie par zaciskow uzwojen polega na znalezieniu, za pomocg omomierza, par koncowek

nalezacych do jednego uzwojenia, tj. tworzacych obwdd zamkniety.

b. Identyfikacja uzwojenia twornika



Nalezy rozlaczy¢ obwdd uzwojenia twornika, poprzez podniesienie szczotek, za pomoca
omomierza odnalez¢ roztaczony obwod. Przerwany obwod jest obwodem twornika. W celu
weryfikacji nalezy napedzi¢ wirnik, wowczas wyindukuje si¢ SEM na podstawie magnetyzmu

szczatkowego.

C. Identyfikacja uzwojenia bocznikowego
Na podstawie pomiaru rezystancji wszystkich uzwojen znajduje si¢ uzwojenie o najwigksze;j
rezystancji. Sposrod uzwojen maszyny pradu stalego uzwojenie bocznikowe ma najwickszg

wartos¢ rezystancji, znacznie roznigcg si¢ od pozostatych uzwojen.

d. Identyfikacja uzwojen szeregowego i komutacyjnego
Uzwojenie wzbudzenia bocznikowe zasila si¢ przez wytacznik niewielkim napieciem statym.
Do zaciskow uzwojenia szeregowego 1 komutacyjnego przylacza si¢ woltomierz

magnetoelektryczny.
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W chwili zalgczenia pradu do uzwojenia bocznikowego woltomierz przytaczony do
uzwojenia szeregowego wychyli si¢, poniewaz jest w tej samej osi maszyny co uzwojenie
bocznikowe. Woltomierz dotagczony do uzwojenia komutacyjnego nie wychyli si¢, poniewaz

uzwojenie komutacyjne znajduje si¢ w osi prostopadtej do osi uzwojenia bocznikowego.

e. Identyfikacja poczatkow i koncow uzwojenia wzbudzenia bocznikowego



Jeden dowolny zacisk uzwojenia wzbudzenia nalezy przyja¢ jako poczatek uzwojenia i

oznaczy¢ E1 (F1), natomiast drugi przyjmuje si¢ jako koniec i oznacza E2 (F2).
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Uzwojenie twornika zasila si¢ w taki sposob, aby prad ptyna w tworniku od zacisku Al do
A2. Napigcie na uzwojeniu wzbudzenia powinno mie¢ taka biegunowos$¢, aby wirnik obracat

si¢ w prawo, wowczas biegun dodatni oznacza si¢ literg E1 (F1) a biegun ujemny litera E2
(F2).

f. Identyfikacja poczatkow i koncow uzwojenia komutacyjnego
W celu prawidtowego oznaczenia zaciskow uzwojenia komutacyjnego wykonuje si¢ pomiary

impedancji obwodu twornika i uzwojenia komutacyjnego, wg schematu na rysunku
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Przy prawidlowym potaczeniu uzwojen impedancja bedzie miata mniejszg warto$¢ niz przy

polaczeniu przeciwnym.



g. Identyfikacja poczatkow i koncéw uzwojenia wzbudzenia szeregowego

Uktad pomiarowy przedstawiono na rysunku
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Do zaciskdw uzwojenia szeregowego dolacza si¢ woltomierz magnetoelektryczny. Obserwuje
si¢ kierunek wychylenia woltomierza w chwili wylaczenia pradu w obwodzie uzwojenia
wzbudzenia bocznikowego, a wigc w chwili, gdy maleje wartos¢ pradu. Jezeli wskazowka
woltomierza wychyli si¢ w prawo wowczas zacisk dodatni woltomierza jest potaczony z D1,

a ujemny z D2.

3. Uruchomienie maszyny dla zadanego ukladu polaczen i kierunku
wirowania

Maszyne nalezy potaczy¢ dla zadanego uktadu 1 kierunku wirowania.

Kierunek wirowania okresla si¢ na podstawie zalecen Polskiej Normy

Jezeli maszyna ma tylko jeden czop koncowy watu (lub dwa czopy koncowe watu o réznych
srednicach), to kierunek wirowania okreéla sie, patrzac od strony czopa koncowego watu (lub
od strony czopa koncowego watu wigkszej srednicy). Jezeli maszyna ma dwa czopy koncowe
watu o jednakowej $rednicy lub w ogole nie ma czopow koncowych watu, to kierunek
wirowania okresla si¢, patrzac:

a) od strony przeciwnej do komutatora lub pierscieni slizgowych, jesli komutator i/lub
pierscienie $lizgowe znajduja si¢ po jednej stronie maszyny;

b) od strony pierscieni §lizgowych, jezeli maszyna ma komutator z jednej strony, a
pierscienie $lizgowe z drugiej strony,

c) w zaleznos$ci od uzgodnienia, jesli okreslenie kierunku wirowania wedhug a) i b) moze
prowadzi¢ do nieporozumienia.

Prawy kierunek wirowania jest to kierunek wirowania zgodny z ruchem wskazowek zegara.



Przykladowe pytania kontrolne:

1. Wymieni¢ rodzaje uzwojenia maszyn pradu stalego i ich zadania w maszynie pradu
statego.

2. Jakimi symbolami okresla si¢ poczatek 1 koniec uzwojenia.

3. Jakimi symbolami okresla si¢ rodzaje uzwojen maszyn elektrycznych.

4. W jaki sposob okresla si¢ kierunek wirowania maszyn.
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